STAND ALONE TORCH LIFTER

MUSTAKIL TORC- Z EKSENi KONTROLU
Cap04 + CapHB-02L ve CAP-TP11 Arabirim Karti Baglanti Semasi

INPUT# ve OUTPUT# TANIMLAMALARI
MACHS3 ICINDE YAPILMALIDIR
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Jumper Active High P, Active Low N SEGiMi 24V
WS P TiPi = CIKIS ( Aktif oldugunda 5 Volt olur ) — +
........................... TP 2 GIKIS ( Ak oiduganda’d Voit aiur)
@3 N TiPi = GIRIS ( 0V oldugunda Aktif olur )
CHEE P TiPi = GIRIS ( 5 Volt oldugunda Aktif olur )
ONEMLI:
Giriglerle ilgili “JUMPER?” larin pozisyonu LED’lerle KONTROL EDILMELIDIR.
TEST: JUMPER N kisminda iken PRC girisi GND ile kisa devre edildiginde “PRC” ve “UP” LED leri,
AUTO girisi GND ile kisa devre edildiginde AUTO LED’i yanar.
AUTO modda GARPMAYI ONLEMEK iCiN, “ASAGI” buton devre disidir.
MANUEL modda, Cap04ten gelen “ASAGI” sinyali devre digidir.
MACHS3 i¢in www.agelkom.com.tr Sitesinden, ilgili M3 ve M5 Makrolarini kullanmaniz gerekir.
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